BEZZALOGOWY SYSTEM VTIOL
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SYSTEM BEZZALOGOWY VTOL KLASY MIKRO
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Podstawowe parametry techniczne Wymiary

VTOL w uktadzie czterowirnikowca:

-masa starfowa: 1,6 kg,

‘typowa predkosc lotu: 5 m/s,

-maksymalna predkosc lofu: 11 m/s,

-maksymalny czas lotu: 25 min,

- putap operacyjny: 20-50m (nad poziomem gruntu),
- promien dziatania: 1500m.

@ 11" max

3

- krotki czas przygotowania misji, 285 mm (0,93 ft)
-ingerencja operatora mozliwa na kazdym etapie,

planowania i wykonywania misji,

- produkt POLSKI, mozliwos¢ rozbudowy

i modyfikacji systemu,

-duza mobilnos¢ i tatwose transportu.

Sterowanie i funkcje

200 mm (0,65 ft)

Lot w petni autonomiczny:
-automatyczny start i lgdowanie,
-lot po ustalonej trasie,
-zawis nad wskazanym punktem,
- mozliwos¢ zmiany parametrow misji podczas lotu,
-mozliwos¢ recznego sterowanie lotem
ze stacji przez operatoraq,
-petna informacja o stanie wielowirnikowca
podczas wykonywania misji.

330 mm (1,1 ff)

Wyposazenie celowe

- stabilizowana dwu-osiowa, gtowica obserwacyjna,
-sensor dzienny: zoom optyczny xé, zoom cyfrowy x2.

Zalety systemu

700 mm (2,3 ft)

MSP
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PRZYKtADOWA KONFIGURACJA
VTOL BZIYG KONTAKT
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